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SIMPLESEM SIMPLESEM -- 11
1.program A{
2. integer b,y;
3. routine alfa() {
4. integer a,x,w;
5. routine beta () {
6. integer z,g;
7. a=z+x+b+w;
8. };…….
9. x=a+y; …….
10. };
11. routine gamma() {
12. integer a,x,z,w; …….
13. };
14.}



SIMPLESEM SIMPLESEM –– 1 (1 (contcont.).)

Considerata la seguente catena di chiamate:Considerata la seguente catena di chiamate:
AA→→gamma gamma →→alfa alfa →→beta beta →→gammagamma

schizzare lo stato della macchina astrattaschizzare lo stato della macchina astratta
linklink staticistatici
linklink dinamicidinamici
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Variabili: <distanza, offset> Variabili: <distanza, offset> 

Linea 7: a=z+x+b+w;Linea 7: a=z+x+b+w;
a=<1,3>a=<1,3>
z=<0,3>z=<0,3>
x=<1,4>x=<1,4>
b=<2,3>b=<2,3>
w=<1,5>w=<1,5>
Linea 9: x=a+y;Linea 9: x=a+y;
x=<0,4>x=<0,4>
a=<0,3>a=<0,3>
y=<1,4>y=<1,4>
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Variabili: <distanza, offset> Variabili: <distanza, offset> 

Linea 7: a=z+x+b+w;Linea 7: a=z+x+b+w;
a=<1,3>a=<1,3>
z=<0,3>z=<0,3>
x=<1,4>x=<1,4>
b=<3,3>b=<3,3>
w=<1,5>w=<1,5>
Linea 9: x=a+y;Linea 9: x=a+y;
x=<0,4>x=<0,4>
a=<0,3>a=<0,3>
y=<2,4>y=<2,4>
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